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Ce document a été réalisé¢ dans le but de fournir une aide, avec les parametres
principaux pour pouvoir démarrer un variateur MS300 en sécurité.

Si vous souhaitez avoir des informations supplémentaires concernant les parametres,
veuillez-vous référer a la documentation technique générale.

En aucun cas, ce document implique la responsabilité de la société Movitecnic ou des
personnes y travaillant.

Au moindre doute, il est préférable de nous contacter.
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I. Cablage du variateur

NE PAS RETIRER LE PONT METALIQUE QUI SE SITUE ENTRE
« DC+/+1 » ET « +2/B1 »

1. Cablage de la puissance

e Variateur Monophasé : Borne R/L1 et S/L2 (Pas de polarité)
e Variateur Triphasé : Borne R/L1, S/L2 et T/L3.

e [e Moteur: U/T1, V/T2 et W/T3

e +2/B1 et B2 : Unité de freinage, cablage d’une résistance pour freinage rapide.
(La résistance doit étre dimensionnée, se rapprocher de Movitecnic)

&
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2. Cablage de la commande
Disposition des diftérentes bornes sur la carte de commande :
e Les switchs encadrés ont les fonctions suivantes :
o ACI: Configuration de I’entrée analogique en Courant ou Tension
o AFM : Configuration de la sortie analogique en Tension ou Courant

o NPN/PNP : Logique des entrées « Mix »
= NPN: Logique 0V

= PNP: Logique 24V ‘ =
o < = af /
EE Slleg— EE||IZ e
sSEZl|I-H g2z Iz
== ACI AFM = =
3 [ P - -
q|o|w B E!w z 8 [
b i Y
sy ||| 6%
-
ZIE =l=l=|r
2 ol=|VlL|o
MRS b A
claiz|z|e|els]ls
= = == =29
\
(1) STNK Mods (Z) SOURCE Mods
Azrze glimentation interns Avver alimentation inleins
E%fg E
[ {_ !
¢ i
ey
i
Intarnall

ircuit!

() STNK Mods () SOURCE Mode
Avec glimentation sxterne Avee alimentation externe
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Schéma de cablage du variateur MS300 en logique NPN

Multi-function relay output terminals :

WD/STOP 250 Vac/3A(N.O.) '
F 250 Vac/ 3A(N.C.) i
REV/STOP :
Multi-step speed 1 :
Multi-step speed/?, i

Default Multi-step speed 3

250Vac/1.2A(N.O)
Estimate at COS (0.4)

N/A

Digital Signal Common. :

Multi-function output
frequency terminals
30 Voe/ 30 mA 33 kHz

=mEae

*MI7 caninput 33 kHz pulses
*Do NOT apply the mains voltage directly to
external terminals.

Default:
NPN (SINK) Mode
Refer to Chapter 6 Contral Terminals

Multi-function output terminal
48 Voc | 50 mA

1
I
1
i
1
i
1
1
1
i
]
]
1
1
:
1
! Multi-step speed 4
]
1
1
1
1
I
i
i
I
1
]
1
1
1
i
1

Multi-function output terminal
48 Voo / 50 mA

*1: The MS300 factory default short circuit jumper installed
between +24 V, 51 and S2. When using the safety function
for wiring, remove this short circuit jumper.

*2:The +24 V is for STO only. Do not use it for other purposes

Multi-function output common
terminal (photocoupler)

ESTOPY T "7

H J_+24 Voc

Analog Multi-function output
terminal
0-10Voc/{0-20 mA/4-20 mA

1
1
1
Analog Signal common i
1
i

Safety PLC ) \

@ sG+ Modbus RS-485 !
i
1

0-10 Voo
ﬂ -10 Vioc— +10 Voc

0-20 mA/4-20 mA ! |
0-10 Voe

Analog Signal common :

S5KQ

Communication card/
Diption:Siot DC 24V external power supply card
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Utilisation des boutons variateur

"Enter" : permet d’afficher I’intégralité des fonctionnalités, permet d'avancer d'un niveau pour
entrer un paramétre jusqu‘a validation

""Mode': permet de reculer d'un niveau.

"Fleche haut, bas'': pour augmenter ou diminuer un chiffre

Exemple : Je veux changer le parametre P05.02.

J'appuie sur Enter une fois, j'ai P00

J'appuie 5 fois sur la fleche du haut, j'ai PO5

J'appuie sur Enter, j'ai P05.00

J'appuie sur la fleche du haut 2 fois, j'ai P05.02

J'appuie sur Enter, je change la valeur avec les fleches haut, bas,
Je valide avec Enter (J'annule avec ESC)

L'appui sur Mode, vous permet de voir :
F : Fréquence de consigne

H : Fréquence actuelle en sortie du variateur
A : Courant consommeé par le moteur
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3. Paramétres vitaux

1. Loi magnétique du moteur

s Valeur —

Parametre , Grandeur Explications
défaut
01.00 50/60 Hy Vitesse maximum du m(zteur (Rarement écrit sur le moteur, si vous ne
le savez pas mettre la méme chose que P01.01)

01.01 50/60 Hz Vitesse nominale du moteur (Ecrit en Hz sur la plaque signalétique)
01.02 220/440 \Y Tension nominale du moteur (Ecrit en V sur la plaque signalétique)

Attention si votre moteur est une électro broche ou un moteur vectoriel, régler les
parameétres ci-dessous au minimum dans I’ordre suivant (01.08 a 01.03) :

01.03 3.00 Hz |Fréquence au point milieu de sortie
01.04 11.0/22.0 V | Tension au point milieu de sortie
01.05 1.50 Hz |Fréquence n°2 au point milieu de sortie
01.06 5.0/10.0 V | Tension n°2 au point milieu de sortie
01.07 0.5 Hz |Fréquence minimum de sortie
01.08 1.0/3.0 V | Tension minimum de sortie
Tension (V)
N
POINT NOM INAL POINT MAX

P01-02

P01-04 POINT MILIEU 1

P(]]_.[]E POINT MILIEU 2

P01-08 - POINT MINI

Vitesse
| > (H2)
P01-07 P01-05 P01-03 P01-01 P01-00
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2. Protection moteur

05.01 #H A Protection thermique : Courant nominal du moteur
05.02 #H kW Puissance moteur
05.04 #H Nombre de pole moteur
05.03 #H Tr/min Vitesse nominale moteur
05.05 ## | 40% de 5.01 |Courant nominal du moteur sans charge

Prévention de surtension
06.01 380 Vs e 0 : Siutilisation d'une résistance de freinage

e 380 : Alimentation variateur égale a 110/230V
e 760 : Alimentation variateur égale a 400V
Protection blocage moteur / Usure roulements / Rotation difficile

e 0:Désactivé
e 2 : Détection de sur-couple pendant le régime établi. Utile dans
0 le cas d'utilisation d'un seul variateur mis en marche / arrét par

06.06 \ .
pressostat a consigne fixe.
e 4 : Détection de surcouple pendant une phase d'accélération.
Utile dans le cas d'utilisation de consigne variable type PID.
Ce parametre géncre le défaut OT1.
o . - g
06.07 120 % par rapport | Niveau limite de sur-couple.

au variateur | (Courant nominal moteur / courant nominal variateur) x 100
Temps durant lequel on accepte de dépasser le niveau de détection

06.08 0.1 S P06.07.
Pour un moteur asynchrone standard, mettre 4-5s

Note : On peut connaitre le courant nominal variateur en lisant la plaque signalétique,
Ou en regardant la valeur dans le paramétre P00.01
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a) Exemple 1 :

Tension : 230/400V
Fréquence : 50Hz
Intensité : 4,8/2,8 A
Puissance : 0,6kW
Vitesse : 1500Tr/min
Pole : 4

Variateur triphasé 400V Le MS300 est toujours en mode « Heavy Duty » par défaut

Frame _m A i B C
Model VFD_ _ _ _ __ _ ;::ﬁ 1A5MS543 2ATMS43 4A2MS43 5A5MS43 TA3MS43 9A0OME43
Applicable Motor Output [KW] 0.4 0.75 1.5 22 3 3.7/4
Applicable Motor Qutput [HP] 0.5 1 2 3 4 5
g’ Rated Output Capacity [kVA] 1.1 2.1 3.2 4.2 5.6 6.9
E’ Rated Output Current [A] 15 2.7 4.2 55 7.3 9
E Carrier Frequency [kHz] 2-15 (Default: 4)
E g Rated Output Capacity [kVA] 14 2.3 35 5.0 6.1 8.0
Rated Output Current [A] 18 3 46 6.5 8 10.5
E Carrier Frequency [kHz] 2-15 (Default: 4)

Le variateur est un MS300, triphasé 400V, 1.5kW, avec une intensité de sortie de 4.2A.

Le paramétrage variateur sera donc le suivant :

e P01.00:50Hz

e PO01.01:50Hz

P01.02 : 400V

P05.01 : 2,8A

P05.02 : 0,6kW

P05.04 : 1500Tr/min
P05.03: 4
P05.05:2.8x04=1,12A
P06.06 : 4

P06.07 : (2,8 /4,2) x 100 = 67%
P06.08 : 3,0s

10
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b) Exemple 2 :
oy vEeo] Bsall IIP-OH B
5 ‘230 ! = Tension : 350V
1(S6-50%) | -

Fréquence nominale : 400Hz
Fréquence Max : 600Hz
Intensité : 23A

A Puissance : 10kW
[nmex_rin"hsooe ]| Tipo AL Vitesse : 18000Tr/min
L.Isolamento CL. Ser.-hfl_‘ Pole : 4

Variateur triphasé 400V | e MS300 est toujours en mode « Heavy Duty » par défaut

Frame D E F
Model VFD_______ ENona | 13AMS43 | 17AMS43 | 25AMS43 | 32AMS43 | 38AMSA3 | 45AMS43
Applicable Motor Qutput [kKW] 55 7.5 11 15 18.5 22
Applicable Mator Qutput [HP] 75 10 15 20 25 30
5 Rated Output Capacity [KVA] 99 13 191 244 29 343
:§ Rated Output Current [A] 13 17 25 32 38 45
E Carrier Frequency [kHz] 2-15 (Default 4)
S 5 Rated Output Capacity [KVA] 12 15.6 213 274 316 37.3
Rated Output Current [A] 15.7 205 28 36 415 49
E Carrier Frequency [kHz] 2-15 (Default: 4)

Le variateur est un MS300, triphasé 400V, 11kW, avec une intensité de sortie de 25A.
Le paramétrage variateur sera donc le suivant :

P01.00 : 600Hz

P01.01 : 400Hz

P01.02 : 350V

P01.03 a P01.08 : 0 (car le moteur est une électrobroche)
P05.01 : 23A

P05.02 : 11kW

P05.04 : 18000Tr/min

P05.03 : 4
P05.05:23x0,4=9,2A
P06.06 : 4

P06.07 : (23 /25) x 100 =92%
P06.08 : 3,0s

11
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3. Controle / commande variateur

Il existe deux modes de commande :
Le mode « Auto » et le mode « Hand » qui sont sélectionnables a partir des entrées ou bien avec la
pocket KPC-CCI1.

00.20

Consigne de fréquence en mode AUTO

e 0 : Consigne de vitesse sur les fléches haut, bas, gauche et droite du variateur
e 1 : Consigne de vitesse par liaison série RS-485
e 2: Consigne de vitesse par les entrées externes :
o En tension sur borne AVI : Mettre « 1 » dans P03.00
o En courant sur borne ACI : Mettre « 1 » dans P03.01 et « 0 » dans
P03.00
e 7 :Consigne de fréquence donnée par le potentiometre en facade

00.21

Commande start / stop en mode AUTO

e 0 : Commande start / stop sur l'afficheur du variateur (Run/Stop)
e 1 :Commande start / stop sur le bornier (REV / FWD)

00.30

Consigne de fréquence en mode HAND

e 0 : Consigne de vitesse sur les fleches haut, bas, gauche et droite du variateur
e 1 : Consigne de vitesse par liaison série RS-485
e 2 : Consigne de vitesse par les entrées externes :
o En tension sur borne AVI : Mettre « 1 » dans P03.00
o En courant sur borne ACI : Mettre « 1 » dans P03.01 et « 0 » dans
P03.00
e 7:Consigne de fréquence donnée par le potentiometre en facade

00.31

Commande start / stop en mode MANU

e 0 :Commande start / stop sur l'afficheur du variateur (Run/Stop)
e 1 :Commande start / stop sur le bornier (REV / FWD)

12
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01.12 10.00 | s |Rampe d'accélération
01.13 10.00 | s |Rampe de décélération
Accélération de la rampe en S
01.24 0.2 1S 1D 0.00425.00s
Décélération de la rampe en S
01.26 0.2 1S 1D 0.00425.00s
Frequency
01-00
Max. Output h“"ﬁ"_—“---’_j;—ﬂﬂw""__—"_"-:
Frequency /o Y 1|
Frequencyp-=====—=-— Al i 1
Setting | !
i |
I l
I 1
l |
: L : Time
E‘—accei_time—>: :‘—decel_time—b}
01-12,14,16,18,20 01-13,15,17,19,21
Accel./Decel. Time
Frequency
01-25 01-26
| |
AT N
\I » Time
01-24 01-27

A ce stade le moteur peut tourner en toute sécurité en lui donnant l'ordre de marche et
sa consigne de vitesse.

13
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1. Réglage consigne de vitesse par bouton poussoir +/-

Cette fonction nécessite un programme supplémentaire si vous souhaitez régler une fréquence
minimum. Merci de vous rapprocher de votre commercial pour plus d’informations.

00.20 0 |3 : Consigne de vitesse sur entrées multifonctions HAUT/BAS.
Réglage borne d’entrée multifonction MI3

02.03 1 . . o

19: Incrémenter fréquence principale

Réglage borne d’entrée multifonction M14

20: Décrémenter fréquence principale

02.04 2

2. Réglage des sorties

02.13 11 | Sorties Relai 1 (RA1, RB1 et RC1)

02.16 0 |Sorties transistor 1 (MO1 et MCM)

02.17 0 |Sorties transistor 2 (MO2 et MCM)

1 : Variateur en Marche

2 : Fréquence de consigne atteinte

3 : Fréquence P02.22 atteinte

7 : Sur-couple P06.06, P06.08 atteint

9 : Variateur preét

11 : Variateur en défaut (par défaut sur la sortie relai)

33 : Vitesse nulle

34 : Vitesse nulle (inclus variateur en « STOP »)

42 : Crane fonction :

— P02.34 Active la sortie relais quand lorsque le variateur atteint la fréquence choisie
— P02.58 Désactive la sortie relais lorsque la fréquence du variateur atteint la
fréquence choisie (lors du passage en STOP)

Crane fonction exemple :
Frequence de sortie (H) = Pr02-54 Frequence de sortis {(H) = Pr.02-58

Sortis Multi-fonction = 42

14
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3. Run automatique a la mise sous tension

0 : Démarrage standard sur front montant

02.35 011 Démarrage sur entrée maintenu

4. Vitesses pré-enregistrées

04.00 2 04.14 | 0.00 | Hz | Vitesses préenregistrées, de 0.00 a 599.0 Hz

De base MI3 a MI6 - Les 4 entrées permettent, via un codage binaire de sélectionner différentes
fréquences. Il n’est pas nécessaire d’utiliser les 4 entrées pour que ce mode fonctionne.

Exemple :

MI3 : 1st speed
MI4 : 2nd speed

MI6 : 4th speed

Si les entrées : MI3 et =ON:
e Dans le tableau ci-dessous je cherche 1’état de mes entrées.
MI3, = ON et MI4, MI6 = OFF cela correspond a la colonne N°5 et au paramétre : P04.04
Fraquencs
04-07

JOG. Fr=
01-22
04-14
. 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
RUN _] ON T
[1 speed] OFF [ON]__[GN] ﬁﬁﬂ_}cwl JON]__[OoN]__[B6N]__[ON]
Entrées Mulli |2 speed] | OFF [TON | ON [ON | [oN 1
fonction - 1 |
) N s 13" 1
52-01 202.07 |3 speed : OFF | op L f ON |
! OFF [ ON |
JOG Freq. OFF ON

15
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03.00 1 1 : Consigne de vitesse sur borne AVI

03.50 1 Activation du réglage 3 points sur la courbe AVI
03.63 0.00 V | AVI point bas

03.64 0.00 % | Fréquence désirée pour le point bas AVI

03.65 5.00 V | AVI point Milieu

03.66 50.00 % | Fréquence désirée pour le point milieu AVI
03.67 10.00 V | AVI point haut

03.68 100.00 % | Fréquence désirée pour le point haut AVI

6. Réglage entrée analogique ACI (0/4-20mA)

03.00 1 0 : Pas de fonction sur borne AVI
03.01 0 1 : Consigne de vitesse sur borne ACI
Sélection de la plage courant
03.29 0 e 0:4-20mA
e 2:0-20mA
03.50 2 Activation du réglage 3 points sur la courbe ACI
03.57 0.00/4.00 | mA |ACI point bas
03.58 0.00 % |Fréquence désirée pour le point bas ACI
03.59 10.00/12.00] mA |ACI point milieu
03.60 50.00 % | Fréquence désirée pour le point milieu ACI
03.61 20.00 mA | ACI point haut
03.62 100.00 % | Fréquence désirée pour le point haut ACI
POURCENTAGE (%4)
N\
100.00%
PO3.GS
PO3.62
50,0004
POX.GE
PO3.60
0,000 = TENSION (V)
03.6 COURANT {mA)
ﬁ{k’-.:"; ‘ >
PO3.63=0.00% PO3.65 = 5.00V POd.aT = 10,00V
PO3.5T=0.00 4.00mA  P03.50=10.00/12.00m4 P03.61 =20.00mA

16
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7. Utilisation d’une résistance de freinage

06.01 380/760 |0 : Utilisation d’une résistance de freinage

Attention, en aucun cas brancher une résistance de freinage sur les bornes + et - !

La résistance se branche entre les bornes B1 et B2. Voir Cablage de la puissance

8. Reprise a la volée

0 : Désactivé

07.06 0 1 : Reprise a la volée a la vitesse d’avant coupure

2 : Reprise a la volée a partir de la fréquence minimale

Temps maximum de la perte de puissance.

Si la puissance ne revient pas avant la fin du délai, le variateur ne redémarre
pas.

De0a20.0s

07.07 2 S

9. Freinage DC

Niveau d’intensité du freinage DC

De 04 100%

07.01 0 % | Augmenter la valeur de 5 en 5 en vérifiant a chaque fois le courant injecte,
(Appuyer sur « Mode » jusqu’a voir « A x.x» sur I’afficheur).

Ne pas dépasser 1/3 du courant nominal du moteur.

Durée du freinage DC au démarrage

07.02 | 0.0 S

De 0.00 a 60.00 s

Durée du freinage DC durant 1‘arrét
07.03 1 0.0 15 'pe0.00260.00s

Point de départ pour le freinage DC
07.04 1000 1 H2 15 9,00 a 599.00 Hz

Note : Le freinage DC s utilise en fin de freinage a basse fréquence (15 Hz maxi dans P0S.03) pour
blogquer la fin du mouvement de I’arbre moteur.

Output frequency
DC Brak Time
01-09  fart-point for\during Stopping
Minimum DC bb’ake |
_’,?utput time during -~
FEOuEn Ly stopping
Run!Stoﬂ ON ‘ OFF Time

17



MISE EN ROUTE RAPIDE
Page 18
sur 23 GSD ©+33 1 86 96 92 59

®+33698221208

www.gsd-automatisme.com info@gsd-automatisme.com

10. Gestion du ventilateur variateur

0 : Refroidissement du variateur toujours allumé

1 : Refroidissement du variateur s'éteint Imn apres 1'arrét du moteur

2 : Refroidissement du variateur allumé si ON, éteint si OFF

3 : Refroidissement du variateur est géré en fonction de la température.

07.19 3
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1. Parametres de base

Choix de ’entrée et du sens du feedback

0 : Désactivé
1 : PID négatif via entrées analogiques
4 : PID positif via entrées analogiques

o En tension sur borne AVI : Mettre « 5 » dans P03.00
08.00 0 o En courant sur borne ACI : Mettre « 5 » dans P03.01
7 : PID négatif via communication
e & : PID positif via communication

Négatif = Augmente la sortie pour une consigne au-dessus
Positif = Diminue la sortie pour une consigne au-dessus

Affichage

e 10 : PID feedback (b) en %
e 11:AVI(1.)en%
e 12:ACI(2.)en%

00.04 3

Gain proportionnel (P)

Réglé a 1.0, signifie que le gain (P) est égal a 100%.

08.01 1.0 Il est utilisé pour le temps de réponse du systeme, plus la valeur est haute plus
le systéme répondra rapidement.

Une valeur trop haute causer une instabilité.

Gain intégral (I)

08.02 1.0 | Sec L’intégral est utilisé pour éliminer les overshoots et oscillations du systeme.
Plus le temps d’intégral est petit, plus I’action intégrale sera forte

Gain dérivé (D)

08.03 | 0.0 | Sec Permet d’éliminer les déviations et d’augmenter la stabilité du systeme.
Une valeur trop haute généere des perturbations.
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P1 . ] I I I I I
P=40 SV = P=4.0: Provoque un overshoot.
{( P=20 P=10 / P = 2.0 : Ne provoque pas d’overshoot

1HA— ,/ ,// mais trop brusque au démarrage.

¥ f_ P =1.0 : Courbe parfaite, démarre en

g \ douceur.
P03 P=0.5: Laréaction n’est pas assez
0.5 - - rapide.

1 | 1 | | 1 | | |

0 0102 0304 05 086 07 0.8 09 1 Time(sec)

Le réglage d’un PID ce fait dans un premier temps en réglant le Gain Proportionel (P).

1.5 . T

A\

T

, / \P=1.ﬁ
0.5} / I=08 -
/ D=01
III
| | | | I | | |
0 0.1 0.2 0.3 0.4 05 06 0.7 2 1

Time (sec)

Le réglage du Gain Intégral (1) se fait de maniere progressive, de 0.2 en 0.2.
Le Gain Intégral (I) ne doit pas dépasser le Gain Proportionel (P)

Le réglage du Gain Dérivé (D) se fait de maniere progressive, de 0.1 en 0.1.
Le Gain Déviré (D) ne doit pas dépasser 10% du Gain Proportionel (P)
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08.05

100.0

%

Limite la fréquence de sortie pendant la régulation PID

08.08

0.0

Sec

Temps de détection avant défaut si perte du feedback

e 0.0 :Désactivé
e £0.0:Activé
Uniquement pour feedback en 4-20mA

08.09

Si perte du feedback, le variateur

0 = Affiche une alarme et continu de tourner

1 = Défaut et arrét sur rampe

2 = Défaut et arrét roue libre

3 = Affiche une alarme et continu de tourner a la derniére fréquence
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2. PID mode veille

Internal PID Calculation Frequency Command

<~ frequency command
requenc
i y output frequency
Qutput
Frequency
Faleaoiis afaranaas ) F‘rDE-11 Decele= - g
Wake-up Reference Point | FTH9=10 ', MRS Cation | ipessscmsaem S D
"‘\ Time Limit £
Sleep Reference Point [Pro8-10 f" i
, : "I
Crutput Freq. Lower Point _E"IE}_-E_-_'I_'I __________ "C':_' L ! E Acceleration
'~:,.._hh !a-"" ; Time Limat
Minimum Output Frequency |Pro1-07/01-41 e = LS '
| | "
-~ |Pros-22 | Time
Prog-12 ' ' Wake-up
§lzen Time Delay Time

08.10 | 0.00 | Hz |Fréquence de mise en veille
08.11 | 0.00 | Hz |Fréquence de réveil

Temps avant activation du mode veille une fois la fréquence de commande
08.12 | 0.0 | Sec . . )

passe en dessous de la fréquence d‘endormissement

Temps avant désactivation du mode veille une fois la fréquence de commande
08.22 | 0.0 | Sec . o

passe au-dessus de la fréquence de réveil
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